	VYSVĚTLENÍ ZADÁVACÍ DOKUMENTACE č. 1

	Zadavatel:
Nemocnice Žatec, o.p.s
jednající:	Mgr. Ing. Jindřich Zetek, ředitel
sídlo:		Husova 2796, 438 01 Žatec	
IČ:		25026259	
DIČ:		CZ25026259
Zapsána v OR vedeném Spisová značka: O 11 vedená u Krajského soudu v Ústí nad Labem

	Název veřejné zakázky (včetně částí):
	RTG přístroje II.- část 4 Digitální RTG skiagrafický přístroj (stropní stativ)

	Evidenční číslo zakázky:
	REACT 029/2022

	Dotaz:
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	Odpověď:
	1. Ne, zadavatel trvá na požadovaném parametru, frekvenci generátoru ≥ 100 kHz.
2. Ne, zadavatel trvá na požadovaném parametru.
3. Ne, zadavatel trvá na požadovaném parametru.
4. Ne, zadavatel trvá na požadovaném parametru. Jedná se o funkci sloužící jako prevence opakování snímků.
5. Ne, zadavatel trvá na požadovaném parametru. 
6. Ne, zadavatel trvá na požadovaném zadání technické specifikace.
7. Ne, zadavatel trvá na požadovaném zadání technické specifikace. Pohyb všech pracujících motorů pro simultánní pohyb v minimálně šesti osách současně výrazně urychlí nastavení systému do požadované pozice.
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Dotaz uchazete
Zadavatal v phloze.

3. Stropni zavés - rychlost metorizace stropniho 24vésu ve vertikalnim sméru min. 0,3
s

4. Zobrazeni Ghlu volného pFenozného detsktoru (sktivai plocha min. 34 x62 cm) na.
Gigitainim displefs cony pro velmi rychlé 3 pFesnd nastaven kolmého papraku na

5. Vydetfovaci stll - volny bezdratovy detektor - Bezdritovy detektor s aktivni
plochou min. 3442 cm, tachnalogie detektoru a-Si. Cs1, matrice detektora min.
2350 x 2650 Miitka pro datekior. Velikost pixelu detektoru max. 150 um.
Hmotnost maximiné 3,5 Kg. Automaticks dobijent detektoru v bucky stolu.

6. Vertigrat - pevné machanicky intagrovany (Fxni) dstektar < ki plochou min.
4242 cm, tachnologie dtektoru a-Si. Csl, matrice datektoru min. 2850 x 2850,
Velikost pixelu detektoru max. 150 um.

7. Autoposice systému - automatické matorické nastaveni viach pracovnich pazic
Systéma - stropni stativ 5 rentgenkou, stl, vertigraf, Sikmé projekce s moznosti
Jelich preprogramovini, automaticka synchronizace a pohyb vich pracujicich
motord pro simultanni pohyb v minimainé Sesti osach souZasné, pro zajiténi
plynulého pohybu v prostoru. Min. 200 autopoic.





